Verejna zakazka: , Porizeni dat — letecké laserové skenovani a

hyperspektralni snimkovani tzemi SLP Kftiny”

Pfiloha €. 1 - Technicka specifikace

Letecké hyperspektrdlni snimkovani a zpracovani dat:

PFedmétem verejné zakazky malého rozsahu je letecké hyperspektralni snimkovani Gzemi SLP Kftiny

o rozloze cca 11.000 ha. Pfesna hranice Uzemi pro letecké snimkovani bude zajemclm zaslana na

jejich vyzadani.
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Letecké hyperspektralni snimky Gzemi SLP Kftiny budou ziskdny digitalnim hyperspektralnim
radkovym skenerem s poZadovanym rozliSenim a s primérnym pricnym prekryvem 30%
v pribéhu mésice srpna aZ zari 2014.

Hyperspektrdlni zaznam bude v maximalnim spektrdlnim rozliSeni, které umoziuje
prostorovy pixel snimani. Uchaze¢ v nabidce uvede parametry, které bude pfi snimani
dodrZovat. Soucdsti dodavky budou prvky vnitfni a vnéjsi orientace a dal$i pozadované udaje
ve smyslu nize uvedenych bodd.

Digitalni letecké hyperspektralni zaznamy budou dodany ve formé citelné v programovych
prostfedcich pouzivanych pro zpracovani dat GIS nebo dle dohody se zadavatelem, podle
obvyklych mozZnosti zpracovani hypespektralnich zdznamu.

GSD (Ground sample distance) v lokalité mlzZe byt v rozsahu 50 cm aZ 100 cm, a to v zavislosti
na zvoleném postupu provedeni snimkovani a skenovani.

Doba od posledni kalibrace senzoru nesmi byt starsi nez 24 mésicu.

Snimkovani bude realizované za bezoblacného pocasi, bez oparu, s dohlednosti minimalné 15
km, pfi vysce slunce nad horizontem minimalné 30 stupnd.

Celé Uzemi bude nasnimkované tak, aby byly zajisténé prekryty snimkovani v celé plose.
Podélné, ve sméru letu, bude zaznam pokryvat kontinudlné zadané Uzemi a pficny prekryt
hyperspektralniho zdznamu bude primérné 30% s tim. VSeobecny smér naletovych os je
povolen. Preferovany smér ndletu z pohledu hyperspektralniho zaznamu je sever —jih.

Na maximalné 5% zdznamu se mohou vyskytovat mraky a stiny, ve viech pfipadech vsak musi
byt stiny na vysledné mozaice minimalizované.

DigitaIni ortofotomapa, kromé vlastnich hyperspektralnich zaznami, bude dodana ve
variantach RGB s GSD 50 nebo 100 cm, podle skutecné provedeného snimani, ve formatu
komprimovany snimkovacich jednotkach, letovych fadach se stfedni polohovou chybou
zobrazeni prvk( na terénu (RMSexy) mensi nez 70 cm nebo 150 cm, podle pouZitého
rozliseni.

Ke snimkovanému letu bude zpracovana a odevzdand preddavaci hodnotici zprava, ve které
budou uvedeny zakladni technické udaje k snimkovanému letu: oznaceni snimkového letu,
datum a c¢as snimkovani, méfitko snimkovani, absolutni vyska letu, vyska Slunce nad
terénem, Udaje o pouzitém digitalnim senzoru (typ kamery, ohniskova vzdalenost objektivu),
odevzdavaci protokoly véetné prehledu kladu leteckych snimk( budou dodané v digitalnim



datovém formatu. Soucasti zpravy bude analyza ziskanych hyperspektralnich a laserovych dat
jako podklad pro dalsi Ucelové studie, které bude dodavatel a zadavatel v ramci
dlouhodobéjsi spoluprdce provadét.
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Letecké laserové skenovani zpracovani udajti leteckého laserového skenovani
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Predmétem zakdzky je dale letecké laserové skenovani Gzemi SLP Kftiny o rozloze 11 000 ha.
Pfesna hranice Uzemi pro letecké skenovani bude zajemcim zaslana na jejich vyzadani.
Operacni vyska laserového skenovani musi byt v rozsahu od 700 do 1500 m nad terénem.
Stredni kvadraticka chyba laserem skenovanych bod( v poloze (po vyrovnani pasu laserem
skenovanych bodt) nebude v ramci celého bloku laserového skenovani vétsi nez 20 cm).
Stredni kvadratickad chyba laserem skenovanych bodl ve vysce (po vyrovnani pasu laserem
skenovanych bod(l) nebude v ramci celého bloku laserového skenovani vétsi nez 10 cm.
Minimalni hustota mérenych bodd na 1 m2 musi byt vétsi nez 4 body.

Minimalni rozsah Ghlu skenovani -+ 20 stupni.

Minimalni frekvence laserovych pulz( 200 kHz.

Laser skener musi byt osazen nejméné jednim integrovanym GNSS pfijimacem
(dvoufrekvencni, 2 Hz, nejméné 12 kandlovy) poskytujici soufadnice (x, y, z) skeneru se
stfedni prostorovou chybou (RMSE xyz) mensi nez 0,10 m (s vyuZzitim korekci DGPS metodou
post processingu) a jednou integrovanou IMU jednotkou s minimalni frekvenci méfeni 100 Hz
a se stfedni chybou méreni jednotlivych orientacnich prvkl (Phi/Omega/Kappa) mensi nez
0,008/0,1 stupnid.

Uchaze¢ doda korektné transformované soufadnice (x,y,z) a uhly (Phi/Omega/Kappa)
v soufadnicovém systému UTM nebo JTSK.

RozloZeni skenovanych bod( musi byt pravidelné, primérné vzdalenosti mezi skenovanymi
body ve sméru letu a napfi¢ sméru letu nesmi mit vétsi vzajemny rozdil nez 10 %.

Udaje laser skenovaci mise budou dodané v digitdlnim datovém formatu jako vysledna
vyrovnana data soufadnicové pfipojend v soufadnicovém systému UTM nebo JTSK ve
vySkovém systému Baltském po vyrovnani. VSechna data budou dodana ve formatu LAS

vcéetné RGB informace o kazdém bodu.
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